
      บทท่ีบทท่ีบทท่ี       555   :::       การการการปิดปิดปิดวงรอบวงรอบวงรอบ                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                    - 43 -                                             

บริษัท พาวเวอร์พาร์ทเนอร์ จาํกดั                                                                                                                                http://www.go2cad.com/PowerCivil:DTM 

 

บทที ่บทที ่บทที ่บทที ่5 :5 :5 :5 :    

    การการการการปดิวงรปดิวงรปดิวงรปดิวงรอบอบอบอบ    

การปิดวงรอบเป็นการย้ายจุดของพกิัดที่วัดมาจากจุดหมุด ให้ถกูต้องมากขึ้น โดยการเดินวงรอบจะกลบัมาจุดเดิมมัก 

จะมีการคลาดเคลื่อน จงึมีการเฉลี่ยความผิดพลาดตามระยะของการวัดแต่ละช่วง สําหรับการจะนําจุดอืน่ที่จะมกีารวัดเทียบกบั

จุดปิดวงรอบควรจะทําที่หลังการปิดวงรอบแล้ว 

คําสั่ง LBound 

 เป็นการสร้าง เส้นพิเศษเพ่ือทําการปิดวงรอบ โดยเลือกจากคําสั่งใน คําสั่งนําเข้าจุดสํารวจระนาบ โดยอยูท่ี่ปิดวงรอบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ดูจากรูป 

 

 

 

 

  

ในการทําการสํารวจปิดวงรอบ จะ ความผิดพลาดสะสม ซึง่จะเกิดขึ้นได้ตามปรกติ

จะต้องนอ้ยมากๆ ในระดับ เซนติเมตร ในตัวอย่างจะแสดงให้เห็นเด่นโดยให้ผิดพลาดถึง 

3.46 เมตร โดยโปรแกรมจะคํานวนเฉลี่ยความผิดผลาดโดยใชก้ารคํานวนแบบ เฉลี่ย 

(Average) และให้น้ําหนักจากความยาวของแต่ละช่วง 
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กอ่นเรยีกคาํสัง่เมนูกอ่นเรยีกคาํสัง่เมนูกอ่นเรยีกคาํสัง่เมนูกอ่นเรยีกคาํสัง่เมนู    

Tools->Draft Setting และเลอืก แทบ Object snap เพื่อให้ OSnap ไปยงัจุดทีใ่ส่จดุพิกดัซึง่เป็น block ให้เลือก 

เป็น Insert หรือ Intersection 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เรียกคําสั่ง 

Lbound จาก แผนที ่2 มิต-ิ>นาํเข้าพิกัดจากสํารวจ 

จะถามจุด และกดจุดไปตามที่แสดง กากบาทท่ีละจุด จาก A->B->C->D->E->A’ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

แล้วกด Enter จบที ่A’ 

 



      บทท่ีบทท่ีบทท่ี       555   :::       การการการปิดปิดปิดวงรอบวงรอบวงรอบ                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                    - 45 -                                             

บริษัท พาวเวอร์พาร์ทเนอร์ จาํกดั                                                                                                                                http://www.go2cad.com/PowerCivil:DTM 

 

กด Enter อีกคร้ังจะแสดงหน้าใส่ขอ้มูล ให้เลือกตามในถาพ ค่า Fix Point 1 ใส่ค่า 0 คือจุดเริ่ม(A) และ Fix Point 2 

บอกทิศทางจากจดุเริ่ม (B) ใส่ตามนี้ทุกครั้ง 

 

 

 

 

 

 

เมื่อกด  จะแสดงรูป 

 

 

 

รูปด้านใน แสดงเปน็วงปิดท่ีเกดิจากการคํานวณปิดวงรอบ ถ้า

ต้องการย้ายจดุ ก็กดที ่Block แล้วกดท่ีปุม่น้ําเงิน ย้ายไปวางที่จุดของ ปิด

วงรอบได ้

 

 

 

    

การเกบ็ขอ้มลูวงรอบ ในกรณมีอีปุสรรคหรอืต้องการใสจุ่ดระดบัเพิม่การเกบ็ขอ้มลูวงรอบ ในกรณมีอีปุสรรคหรอืต้องการใสจุ่ดระดบัเพิม่การเกบ็ขอ้มลูวงรอบ ในกรณมีอีปุสรรคหรอืต้องการใสจุ่ดระดบัเพิม่การเกบ็ขอ้มลูวงรอบ ในกรณมีอีปุสรรคหรอืต้องการใสจุ่ดระดบัเพิม่    

 

 จะทําหลงัจากทีท่ําการปดิวงรอบแลว้หลงัจากทีท่ําการปดิวงรอบแลว้หลงัจากทีท่ําการปดิวงรอบแลว้หลงัจากทีท่ําการปดิวงรอบแลว้    จากสภาพพื้นที่ ที่ต้องเกบ็พิกัด ได้แก ่หมุด A, B, C, D, E  

 ท่ีจุด D มีต้นไม้ บัง การจะเข้าจดุ D ได้ตอ้งมาจากด้านหลังของ

ต้นไม้ วิธกีารปิดวงรอบก็จะหาจดุใหม่ด้านนอกที่จะ ใชใ้นการปดิวงรอบ แล้ว 

วัดระยะเข้ามาหาจุด D จากด้านหลัง ที่จุด D1 จะใส่ค่า เป็น 2 จังหวะได้แก่

ค่า ของ D ก่อน โดยไม่ตอ้งบอกว่าย้ายจุดเช่น ระยะของ D1 ไป D คือ 5.2 

เมตร และมุม คือ 17.2 องศา ที่จุดนี้ ไม่ตอ้งย้ายจุด ขณะท่ี จุด D1 ไป E คือ 

70.12 และมุม 79.3 องศา แต่ให้ย้ายจุด 
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ตารางใสค่่าจะเปน็ดงันี ้ตารางใสค่่าจะเปน็ดงันี ้ตารางใสค่่าจะเปน็ดงันี ้ตารางใสค่่าจะเปน็ดงันี ้(.. (.. (.. (.. หมายถงึคา่ทีไ่มไ่ดม้าเกีย่วหมายถงึคา่ทีไ่มไ่ดม้าเกีย่วหมายถงึคา่ทีไ่มไ่ดม้าเกีย่วหมายถงึคา่ทีไ่มไ่ดม้าเกีย่ว))))    

จากจดุจากจดุจากจดุจากจดุ    ไปทีจ่ดุไปทีจ่ดุไปทีจ่ดุไปทีจ่ดุ    ระยะทาง มระยะทาง มระยะทาง มระยะทาง ม.(.(.(.(Distance)Distance)Distance)Distance)    มมุเทยีบมมุเทยีบมมุเทยีบมมุเทยีบ((((Ref.Angle)Ref.Angle)Ref.Angle)Ref.Angle)    หมายเหตุหมายเหตุหมายเหตุหมายเหตุ    

ตะวนัออกตะวนัออกตะวนัออกตะวนัออก    AAAA    0000    0000     

AAAA    BBBB    ........    ........     

BBBB    CCCC    ........    ........     

CCCC    D1D1D1D1    ........    ........     

D1D1D1D1    DDDD    5.25.25.25.2    17.217.217.217.2    ไมย่า้ยจดุไมย่า้ยจดุไมย่า้ยจดุไมย่า้ยจดุ    

D1D1D1D1    EEEE    70.1270.1270.1270.12    79.379.379.379.3     

EEEE    A’A’A’A’    ........    ........     

 ใน หน้าใส่ค่าโปรแกรมจะเป็นดงันี ้ จากจากจากจาก D1  D1  D1  D1 ไปทีจ่ดุไปทีจ่ดุไปทีจ่ดุไปทีจ่ดุ  D  D  D  D    

    

    

    

    

    

 

 

  

  จุดที่เหลือทําตามปรกต ิ
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การเพิม่จดุระดับ หลงัจากปดิวงรอบแลว้การเพิม่จดุระดับ หลงัจากปดิวงรอบแลว้การเพิม่จดุระดับ หลงัจากปดิวงรอบแลว้การเพิม่จดุระดับ หลงัจากปดิวงรอบแลว้    

 หลังจากที่ปิดวงรอบแล้ว เป็นการปรับค่าการสํารวจให้ถูกตอ้งมากขึ้น จึงจะคํานวนจุดระดบั จากจุดของการปิดวงรอบ 

ดูจากตัวอย่างในตาราง 

 

จดุปดิวงรอบจดุปดิวงรอบจดุปดิวงรอบจดุปดิวงรอบ    จดุระดบัจดุระดบัจดุระดบัจดุระดบั    องศาองศาองศาองศา    ลิปดาลิปดาลิปดาลิปดา    ฟลิปิดาฟลิปิดาฟลิปิดาฟลิปิดา    ระยะ มระยะ มระยะ มระยะ ม....    ระดับต่างระดับต่างระดับต่างระดับต่าง    

A A001 45 3 8 13.20       9.70 

A A002 20 1 4 11.70 9.80 

B A003 17 3 5 2.15 10.24 

B B001 99 3 33 5.44 10.12 

B B002 45 4 34 12.12 9.66 

 

 

 จุดระดับ A001 จะคํานวนจากจุด A โดยที่มอีงศา มุมเปิด จากวงปิด ตามเข็มนาฬกิา  45 องศา 3 ลิปดา 8 ฟิลิปดา  

ด้วยระยะ 13.2 เมตร และมีระดับ ต่างจากจุด A -0.3 

 

วธิกีารใสค่า่วธิกีารใสค่า่วธิกีารใสค่า่วธิกีารใสค่า่    สาํหรบัสาํหรบัสาํหรบัสาํหรบั A001 A001 A001 A001    

จะเริ่มจาก จุด สุดท้าย 

 

 

      

        เริ่มจาก 1 กอ่น โดยเลอืกจุด A เป็นจุดเร่ิม 

และ ที ่2 มุมเร่ิมที่จุด E  

      จากนั้นใส่ระยะ และมุมใหม่ กรณีที่เป็น องศา 

ลิปดา ให้กดที่ปุ่มองศา 
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 กดทีอ่งศา       กดที่ กระทําจะสร้างจุดใหม ่

 กดตกลง และใส่ค่าระยะ และค่าระดับ 
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เสน้จุดอืน่ๆ ก็ทําแบบน้ีเช่นกนั 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

จุดใหม่ A001 


